


Induk €ni stroj je nejpouzivan €jSi a nejrozsi renéjsi
elektricky to €ivy stroj a jeho vyznam neustale roste
(postupna nahrada stejnosm érnych stroj ).

Rozd éleni podle toku energie: induk éni motor
induk €ni generator
induk éni brzda

Rozdéleni podle po €tu fazi: jednofazové
trojfazove

Rozd éleni podle konstrukce rotoru: rotor nakratko
krouzkovy motor
specialni rotor

Rozdéleni podle pohybu motoru: rota €ni pohyb
linearni pohyb







Zakladni konstruk ¢ni udaje

1. Tvar motoru -IMxx (nap F.IM B 3)

IM mezinarodni ozna €eni pro tvar motoru
1. pismeno B (horizontalni) nebo V (vertikalni) pozi  ce hf¥idele
2. €islo blizSi konstruk €ni specifikace tvaru motoru

Zakladni rozd éleni:
* patkovy stroj (upev novaci Srouby jsou kolmo na osu motoru)

* pFirubovy stroj (upev novaci Srouby jsou rovnob €zné s osou motoru)

DalSi konstruk €ni moznosti tvaru motoru:

* poloha h Fidele (horizontalni, vertikalni, obecna)
* u patkoveho stroje zp usob upevn éni motoru (vodorovn é, kolmo, ...)

Standard




Zakladni konstruk ¢ni udaje

2. Chlazeni motoru - IC xxx (nap F.IC 416)

IC mezinarodni ozna €eni pro chlazeni motoru
¢islo blizSi konstruk €ni specifikace chlazeni motoru

Zakladni rozd éleni:
* zavislé chlazeni (ventilator je na h  Fideli motoru)
* nezavislé chlazeni (ventilator ma vlastni, nezavis ly motor)

DalsSi konstruk €ni moznosti chlazeni motoru:

pFimeé nebo nep fimé (pres kostru) motoru) chlazeni aktivnich  €éasti
otev feny nebo uzav feny motor (je dano krytim motoru)

druh chladiciho média (u malych a st fednich vykon G vzduch)
obéh chladiciho média (uzav feny nebo otev feny)

nasavani a vystup chladiciho média (z/do okoli mot  oru nebo do
stejného/jiného prostoru)




Zakladni konstruk €ni udaje

3. Kryti motoru - IPxx  (nap F. IP 55)

stejné ozna €eni jako u p Fistroj u

Zakladni rozd éleni:
* oteviené motory (minimalni vyuziti)
* uzavieneé motory (nej €astéjSi pouziti)

4. DalSi mozné technické vybaveni motor U (pridavné zarizeni)

ochranna st FiSka (vertikalni poloha motoru, strana ventilatoru nahofre)
tepelna ochrana motoru — bimetalove spina  €e, termistory typu PTC
nebo NTC, €idla ve spojeni s m éniéi kmito ¢tu. Po €et €idel je dano
pozadavky pohonu.

impulsni snima € ota éek motoru

elektromagneticka brzda motoru

cizi chlazeni (jako p Fidavny modul)

Nékteré moduly mohou byt vjednom za Fizeni (snima € otaéek a brzda)
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18. velikost motoru
(vySka h fidele a
delka motoru )

1. typ stroje
4. tvar stroje (IM B 3)
5. kryti (IP 55)

6. jmenovité nap éti a
zpusob zapojeni
statorového vinuti

7. jmenovity kmito ¢et

8. jmenovity proud

9. jmenovity vykon

. Jmenovity u €inik

11. jmenovita U €innost

12. jmenovité ota €ky

13. pracovni nap ét'ovy
rozsah

14. rozsah proud U podle

velikosti nap éti)

19 — 22 specifické udaje
pro specialni
provedeni
(nadmo Fska vyska,

provozni teplota)



Zakladni udaje z katalogu

1LA7 050-2AA.

1LA7 053-2AA.

1LA7 060-2AA.
63 1LA7 063-2AA.
71 1LA7 070-2AA.
71 1LA7 073-2AA.
80 1LA7 080-2AA.
80 1LA7 083-2AA.
905 1LA7 090-2AA|
90L 1LA7 096-2AA|
100L 1LA7 106-2AA.|
112M 1LAT 113-2AA.
1325 1LA7 130-2AA |
1325 1LA7 131-2AA.|
160M 1LAT7 163-2AA.|
160M 1LAT7 164-2AA.|
160L 1LA7 166-2AA.|

0,00015
0,00015
0,00018
0,00023
0,00035
0,00045
0,00085
0,00M
0,0015
0,0020
0,0038
0,0055
0,016
0,021
0,034
0,040
0,062




Konstrukce

. svorkovnice
. vinuti statoru
. ventilator

. loziska

. hridel

. kostra

. Stitek
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1. Kostra motoru

2.Loziska

3. Ventilator

Konstrukce

*litina nebo hlinik (malé motory)
* neni sou €asti magnetického obvodu
* Zebra umoz Auji lepSi odvod tepla

*valiva (kuli €kova) loziska

* provedeni loziska je dano provozem motoru
(axialni a radialni namahani)

* Zivotnost loziska je podle druhu provozu
20 000 — 40 000 hodin

* pozadavky na domazavani jsou dany
vyrobcem

* plastovy, zp usob chlazeni je dan vyrobcem




Magneticky obvod statoru a
rotoru

pouzivaji se plechy valcované za studena (dynamove plechy) s
obsahem k femiku 3% a tlous t'’ky 0,5 mm.

plechy jsou izolované lakem

do plechu jsou vylisovany drazky pro vinuti a pro stazeni a upevn éni
svazku

jednotlivé plechy jsou stazeny do statorového svaz ku

statorovy svazek je p Fipevn én na kostru, rotorovy svazek je
nalisovan na rotor

mezi magnetickym obvodem statoru a rotoru je vzduc hova mezera.
Méla by byt co nejmensi a jeji velikost je dana techn  ologickymi
moznostmi (do 1 mm).




bézné prameéry magnetického obvodu M g netICk

— magneticky obvod v celku

prubéh
induk ¢éniho toku

motory velkych vykon 0 — magneticky
obvod ze segment U




Vinuti

1.Vinuti statoru

jednotlivé civky vinuti (m éd’) jsou rovhom érneé rozlozeny po
obvodu statorového svazku magnetického obvodu

civky jsou ulozeny izolovan é do drazek magnetickeho obvodu
po zalozeni se konce civek danych fazi vzajemn & propoji

zpusob propojeni a rozlozeni fazi je dan pozadovanym p  oétem
pol b (ota Ekami) motoru

po propojeni a izolovani jednotlivych fazi je vinu  ti impregnovano

2.Vinuti rotoru (motor s kotvou nakratko)

* na rotoru je klecove vinuti

* do drazek rotoru je pod tlakem odlita hlinikova ne  bo meédéna klec

* ¢€ela klecového vinuti maji vystupky pro lepsi odvod tepla




Vinuti

Standerjoch

Standerwicklung

Rotorwicklung

Kurzschlussring




= v
Vinuti
uspo radani civek na
obvodu statoru

rozlozeni civek v drazkach
magnetického obvodu
statoru

Abwicklung der Spulenanordnung
aus Bild 5
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Standerjoch

Standerwicklung

Rotorwicklung

Kurzschlussring

05007a/Can.




Svorkovnice (b ezny motor

zapojeni vinuti
na svorkovnici

W2 p”2 /OVZ Napétovy Udaj na Stitku b_éZného

motoru (pro jednu frekvenci):

a) 230/400 V
b) 400/690 V

VySSi nap éti plati vzdy pro zapojeni
vinuti do hv ézdy !

Bézné motory maji na svorkovnici uvedeny pro jednu fr ekvenci
dvé nap éti = motor lze p Fi stejném vykonu (ale r uznych proudech)
PFipojit na dv & rizna sitova nap éti.

Hlavni vyznam je dnes ale v dalSich moznostech pouz iti pohonu.



Udaj na Stitku 230/400 V,

péZna sit’ U = 400 V U1

L1 L2 L3 ’
PE

Vinuti motoru se zapoji
do hv ézdy nebo do
trojuhelniku ?

Vinuti motoru musi byt

230 V

400 V

W1 V1

Na jaké nap éti musi byt dimenzovana
civka jednée faze ?

Na fazové nap éti 230 V

zapojeno do hv ézdy

Jaké je nebezpe €i pFi zapojeni vinuti
do trojuhelniku ?

PFi spravném |iSt éni zapusobi jisti €,
linak hrozi poskozeni vinuti !




Udaj na Stitku 400/690 V,

beznasit U=400V Ul

L1 L2 L3 ’
PE

Vinuti motoru se zapoji
do hv ézdy nebo do
trojuhelniku ?

Vinuti motoru musi byt

AN

W1 V1

Na jake nap eti musi byt dimenzovana
civka jedné faze ?

Na sdruzené nap éti 400 V

Jake je nebezpe €i pfi zapojeni vinuti
do hv ézdy ?

Motor pracuje s mensim vykonem, p i
plné zat ézi naroste proud.

Pri spravném jiSt éni zap usobi jisti ¢,
linak dojde k tepelnému poskozeni

zapojeno do trojuhelniku

vinuti !




Svorkovnice (b ézny motor)

Hlavni vyznam dvou hodnot nap éti na svorkovnici:

a) 230/400V - umoznfuje p fipojit trojfazovy motor do jednofazové
soustavy (p Fi zapojeni vinuti do trojuhelniku pracuje
motor s 70% vykonem).

b) 400/690V - umoz nuje pouzit pro spoust éni prepina¢ hvézda —
trojuhelnik, zab érovy proud klesne na 1/31 ..




Pocet pol U motoru

zakladnim prvkem pro vinuti je civka

kazda faze je tvo fena neékolika civkami, které jsou vzajemn & propojeny do
série

pFi prachodu proudu je civka elektromagnet, mezi jehoz poly se vytva fi
magnetické pole

vzajemna pozice (Uhel) severniho a jizniho poélu se na  zyva polova rozte ¢
(tp)-

polova rozte € urcéuje po €et pol i motoru (2p) atim i ota €ky motoru

udava se elektricky a
geometricky.

elektricky  je vzdy 180 ©

geometricky je 180 %/p
kde p — po €et polovych dvoijic

tp geo = 1:p eIe/p

t,= 1800, = 180°,, = p =1

t,= 1800, = 90%,,, = p =2




