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Co je to pojem mechatronika
Vznik, vyvoj a definice mechatroniky-mechatronicka soustava a jeji
komponenty - mechatronicky systém a jeho struktura

Ak¢ni ¢leny mechatronickych soustav
Elektromechanické - pneumatické - hydraulické a jejich srovnani.

Senzory pro snimani teploty.

Odporové kovové, odporové polovodicové, polovodicové
monokrystalické, termoelektrické, opto-vlaknové sensory, bezdotykové
meéteni teploty (u vSech popsat princip ¢innosti, elektrické vlastnosti,
praktické pouziti).

Senzory pro méreni tlaku

Atmosféricky tlak, absolutni tlak, pretlak, podtlak - principy méteni
tlaku. Princip a zékladni pouziti - mechanické snimace (membrana,
vilnovec, bourdonova trubice), odporové tenzometry, piezoelektrické
senzory, kapacitni senzory, optické sensory.

Senzory polohy
Induktivni, kapacitni, optické, mechanické, magnetické - principu
funkce, praktické pouziti.

Méreni vySky hladiny.
Plovakové, elektrodové, kapacitni, hydrostatické, ultrazvukové,
radarové stavoznaky - popsat funkce, praktické pouZiti.

Zikladni pojmy v regulaci.
Ru¢ni regulace, automaticka regulace — vysvétlit pojmy, regulacni
obvod, blokové schéma regulované soustavy, popis

Veli¢iny v regulované soustavé, funkce regulatoru
Regulovana veli¢ina, ak¢ni veli€ina, fidici veli¢ina, regulacni odchylka,
unifikované signaly, blokové schema regulatoru

Druhy regulaci

Spojita a nespojita regulace, regulace na konstantni hodnotu, vlecna a
programova regulace, praktické ptiklady, regulovana soustava staticka
L. fadu.

Nespojita regulace

Nespojité regulatory — popsat princip regulace. Popsat mechanické
reguléatory (stonkovy, bimetalovy). Nespojity dvoupolohovy reguléator
ve statické regulované soustave 1. fadu
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Spojité regulatory ,,P, 1, D, PI, PD, PID*
U kazdého typu regulatoru nakreslit principialni schema, vysvétlit jeho
funkci a nakreslit pfechodové charakteristiky.

PLC automaty
Popis ¢innosti, druhy, vstupy, vystupy, pouziti. Programovaci jazyky
PLC (textové jazyky, grafické jazyky).

Pneumatika 1
Fyzikalni zéklady. Cesta vzduchu od kompresoru po odfuk. Ptiprava a
uprava tlakového vzduchu

Pneumatika 2

Pasivni pneumatické prvky pro fizeni tlaku a pritoku v pneumatickych
obvodech. Dva zpiisoby fizeni dvoj€inného ptfimocarého motoru a
jejich rozdily

Pneumatika 2
Postupy pii navrhu pneumatickych obvodi. Silové poméry na pistnici

dvoj¢inného ptimocarého motoru pfi jejim vysouvani a zasouvani.

Zaklady vakuové techniky.
Zdroj a zasobnik vakua, zakladni vakuové obvody, vyuziti ptiklady
vakua.

Logicka funkce AND, NAND
Logicka funkce OR, NOR, NOT
Pravdivostni tabulka logické funkce

Minimalizace logickych funkci —Booleoba algebra, De Morganova
pravidla

Trifazové soustavy
- soustava TN-C, TN-S, zadkladni ochrana pfi poruse, barevné a
pismenné znaceni vodicl, dimenzovani vodica

Piistroje NN
- spinaci pfistroje , stykace, relé, jistici pfistroje (pojistky, jistice,
tepelné rel¢), proudové chranice

Transformator
- Princip funkce jednofdzového transformatoru, konstrukce
transformatoru, technické parametry transforméatoru,
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Asynchronni motor
- konstrukce motoru, popis fukce, zapojeni svorkovnice do Y, do D,

o v s v, oy, Semerad J.
zpusoby spousténi as. motoru, jisténi motoru, konstrukce a spousténi
jednofazového as. Motoru, fizeni otacek as. motoru
Stejnosmérné motory a specialni motory
- stejnosmeérny sériovy, derivacni, kompaundni, s cizim buzenim, fizeni Semerad J

otacek ss motori, sériovy komutatorovy motor, krokovy motor, linearni
motor



