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4.5 
Reverzace třífázového asynchronního 
elektromotoru pomocí stykačů ovládaná 
tlačítky a s brzděním DC proudem přes 
vypínací tlačítko a pomocí časového relé 
Funkční postup ovládání elektrického zařízeni 
Stykačová reverzace nám slouži ke změně smyslu otáčeni elektromotoru (vlevo — 
vpravo). 
Změna smyslu otáčeni elektromotoru Ml je zajištěna dvěma stykači KMI a KM2_ 
Jejich silová Část je zapojena v jiném sledu fázi, ovládaná tlačitky SB2 (zelená) chod 
elektromotoru jedním směrem, vypinaci tlačítko SBI (červená) vypnuto, tlačitko SB3 
(zelená) chod elektromotoru druhým směrem. Blokováni stykačů je provedeno tak, Že jen 
jeden z nich smi být v chodu. Celý ovládací okruh elektrického zařízeni je napájen 
z jednoho místa přes tepelné nadproudové relé FA3 a vypínací tlačitko SBI. Levý a pravý 
chod elektromotoru je signalizován zeleným kontrolnim svítidlem HL2 a HL3. Bilé kon- 
trolni svítidlo HLI signalizuje ovládací Část elektrického zařízeni pod napětím. Brzdění 
elektromotoru Ml pomoci Časového relé KTI je signalizováno modrým kontrolním sví- 
tidlem_ porucha motoru je signalizována červeným kontrolním svitidlem HL4. 
Vypnuti elektromotoru Ml provedeme vypinacim tlačítkem SBI. Stisknutím vypina- 
Cího tlačítka SBI sepne stykač KM3, přes který probíhá brzdění stejnosmérným prou- 
dem 24 V Následovně sepne Časové relé KTI. které po nastaveném Čase vypne stykač 
KM3 pro brzděni elektromotoru Ml. Spínací kontakt KTI. 1 je zapínací kontakt stykače, 
nad kterým je umisténo časové relé_ 
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4.5 Reverzace tfifazového asynchronniho
elektromotoru pomoci stykaéu ovliadana
tlagitky a s brzdénim DC proudem pies
vypinaci tlagitko a pomoci éasového relé

Funkéni postup ovladani elektrického zafizeni

Stykatova reverzace nam slouzi ke zméné smyslu otaceni elektromotoru (vievo —
vpravo).

Zména smyslu otageni elektromotoru M1 je zajisténa dvéma stykaci KM1 a KM2.
Jejch silova &st je zapojena v jiném sledu fazi, oviadana tiacitky SB2 (zelend) chod
elektromotoru jednim smérem, vypinaci tiacitko SB1 (¢ervena) vypnuto, iatitko SB3
(zelena) chod elekiromotoru druhym smérem. Blokovani stykaé je provedeno tak, Ze jen
jeden z nich smi byt v chodu. Cely oviadaci okruh elektrického zafizeni je napajen
2 jednoho mista pres tepelné nadproudové relé FA3 a vypinaci tladitio SB1. Levy a pravy
chod elekiromotoru je signalizovén zelenym kontrolnim svitidiem HL2 a HL3. Bilé kon-
trolni svitidio HL1 signalizuje oviadaci cast elektrického zafizeni pod napétim. Brzdan
elektromotoru M1 pomoci éasového relé KT1 je signalizovano modrym kontrolnim st
tidlem. Porucha motoru je signalizovana Gervenym kontrolnim svitidlem HL4.

Vypnuti elektromotoru M1 provedeme vypinacim tiagitikem SB1. Stisknutim vypina-
ciho llacitka SB1 sepne stykat KM3, pres ktery probiha brzdéni stejnosmérnym prou-
dem 24 V. Nésledovné sepne Easové relé KT1, kleré po nastaveném ase vypne stykac
KMS3 pro brzdéni elekiromotoru M1. Spinaci kontakt KT1.1 je zapinaci kontakt stykace,
nad kterym je umisténo asové relé.
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Obr. 4-4  Propojovaci svorkovnice




image2.png
k]
PR
JE
N 4 T
P s
xi
et —l
oz o
a
x1
FA32 se12e SE21°
'
2
5 KM32 KM12 2
B
N KM1.2 KM22 o
AT
e
. @
2
y KT12 Ll
3 N iy
W
Nt 90 naptin i
X
- W5
9 LA

Obr. 4-5  Schéma zapojeni




