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1. Jeiaby, kladkostroje a senzory polohy.

Rozdéleni jerabti a jejich hlavni ¢asti (lana, fetézy, kladky, bubny, brzdy, zdrze, kladnice, haky, jefabova kocka),
kontrola stability jefabu. Druhy kladkostroji (obecny, Archimédiv, diferencialni), schémata, silové poméry,
pouziti u jetabu. Induktivni, kapacitni, optické, mechanické, magnetické - principu funkce, praktické pouziti.

2. Parni kondenzacéni turbiny, plynové turbiny a senzory pro snimani teploty.

Popis funkce rovnotlakové a pietlakové parni turbiny, pribéh tlaku a rychlosti, zobrazeni ob&hu parni
kondenzac¢ni turbiny v T-s diagramu. Rozdéleni plynovych turbin, otevieny a uzavieny obéh, pouziti, hlavni
¢asti, popis paroplynového ob&hu. Odporové kovové, odporové polovodi¢ové, polovodicové monokrystalické,
termoelektrické, opto-vlaknové sensory, bezdotykové méfeni teploty (u vSech popsat princip ¢innosti, elektrické
vlastnosti, praktické pouziti).

3. Rozvody spalovacich motori a proporcionalni cestné obvody, tlakové poméry v pneumatickém obvodu.
Ventilové rozvody (SV, OHV, OHC, DOHC), Soupatkové rozvody, pifepliiovani motort. Princip ¢innosti
regulac¢niho obvodu, tlakové poméry v pneumatickém obvodu. Zpétna vazba a regulac¢ni odchylka. Rozdil mezi
proporcionalnim a neproporcionalnim fizenim.

4. Tieci pirevody, Stejnosmérné a specialni motory.

Rozdéleni tiecich pievoda (kontaktni, opasané, femenové, lanové), schémata, silové poméry (obvodova sila, sily
v femenech), obvodova rychlost, pfenaseny vykon, skluz, pifevodové cCislo. Motor Stejnosmérny sériovy,
derivacni, kompaundni, s cizim buzenim, fizeni otacek ss motord, sériovy komutatorovy motor, krokovy motor,
linearni motor.

5. Pfevody ozubenymi koly a pneumatika 3.

Zakladni pojmy ozubeni (modul, pievodové Cislo, hlavova, rozte¢na, patni kruznice, vyska hlavy, paty a zubu),
druhy soukoli. Postupy pfi navrhu pneumatickych obvodu. Silové poméry na pistnici dvoj¢inného piimocarého
motoru pfi jejim vysouvani a zasouvani.

6. Sroubové mechanismy a pneumatika 2.

Rozd€leni Sroubovych mechanismil podle pfemény to¢ivého pohybu na posuvny (Ctyfi druhy), Sroubovy zvedak
(popis, vypocet, kontrola — podminka samosvornosti, utahovaci moment, obvodova sila, u¢innost, kriticka sila,
tlak v zavitech matice). Pasivni pneumatické prvky pro fizeni tlaku a pratoku v pneumatickych obvodech. Dva
zpusoby fizeni dvoj¢inného piimocarého motoru a jejich rozdily.

7. Vodni turbiny (radiilni lopatkové motory) a veli¢iny v regulované soustavé, funkce regulatoru.

Druhy vodnich turbin (pfetlakové, rovnotlaké), rychlostni trojuhelniky, pribéh tlaku a rychlosti, soucinitel
rychlobéznosti. Regulovana veli¢ina, akéni veli¢ina, fidici veli¢ina, regulacni odchylka, unifikované signaly,
blokové schéma regulatoru.

8. Pasové dopravniky a trifazové soustavy.

Hlavni ¢asti pasového dopravniku, popis schématu, definice sypného uhlu a jeho vztah ke sklonu dopravniku,
pohon a napindni pasu, vypocet hmotnostniho a objemového pritoku, silové poméry v napjaté a ochablé vetvi
pasu. Soustava TN-C, TN-S, zakladni ochrana pii poruSe, barevné a pismenné zna¢eni vodic¢l, dimenzovani
vodicu.
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9. Zkrucované pruziny a primocary pohyb — méreni polohy za pomoci odporové drahy.

Druhy zkrucovanych pruzin, charakteristika (linearni, progresivni, degresivni), tuhost pruziny, vypocet valcové
Sroubovité pruziny (pomér vinuti, stlaceni pfi predpruzeni, stlaéeni pln€ zatizené pruziny, primér dratu pruziny,
pocet ¢innych zavitl), popis vyrobniho vykresu pruziny, material pruzin. Odpor-proud-napéti, Ohmav zakon.
Zékladni tvary odporové drahy a odpovidajici schéma zapojeni odport (U = konst. = 5,0 V a R = 1 kQ). Na
snimaci polohy bylo naméfeno napéti 2 V, jaka je poloha snimace u obou typti odporovych drah?

10. Zazehové motory a Senzory pro méfeni tlaku.

Rozdé€leni zazehovych motort, princip, popis obéhu dvoudobého a ¢tyfdobého motoru, kompresni pomér, objem
spalovaciho (kompresniho) prostoru, zdvihovy objem, tlakové (p-V) diagramy. Atmosféricky tlak, absolutni tlak,
pretlak, podtlak - principy méfeni tlaku. Princip a zékladni pouziti - mechanické snimace (membrana, vinovec,
bourdonova trubice), odporové tenzometry, piezoelektrické senzory, kapacitni senzory, optické sensory.

11. Sroubové spoje a akéni ¢leny mechatronickych soustav.

Princip Sroubového spoje (samosvornost zavitu), druhy zavitt, zakladni pojmy, popis profilu zavitu, tolerovani
zavitl, vypocet Sroubovych spojii (namdhani tahem, smykem — pouze licované Srouby, otlaceni zavitt).
Elektromechanické - pneumatické — hydraulické akéni ¢leny a jejich srovnani.

12. Spojeni hiidele s nabojem s tvarovym stykem a PLC automaty.

Definice spoji s tvarovym stykem (pfenos sily, rozebiratelnost spoje), rozdéleni kolikové, perové, klinové,
drazkové), vypocet a kontrola perového spoje, tolerance drazky pro pero. Popis ¢innosti PLC automatd, druhy,
vstupy, vystupy, pouziti. Programovaci jazyky PLC (textové jazyky, grafické jazyky).

13. Pistové kompresory a pneumatika 1.

Rozdéleni, popis a pouziti pistovych kompresorti, kompresni pomér, Skodlivy prostor, pracovni ob¢h v p-V
diagramu, vypocet hlavnich rozméri a ptikonu kompresoru, nékolikastupiova komprese. Cesta vzduchu od
kompresoru po odfuk. Fyzikalni zaklady. Pfiprava a uprava tlakového vzduchu.

14. Spojeni hi‘idele s nabojem se silovym stykem a logické proménné, pravdivostni tabulka, logické funkce
AND, NAND.

Definice spoju se silovym stykem (pfenos sily, rozebiratelnost spoje), druhy (svérné spoje, tlakové spoje),
vypocet a kontrola tlakového spoje (stanoveni minimalniho pfesahu, stykovy tlak). Vysvétlit princip, vznik a
zpusoby ziskani signald, realizace spinaci, realizace pneumatickymi a elektrickymi hradly.

15. Nosné hiidele a jednofazova zarizeni.

Charakteristika a pouziti nosnych htideli, namahani, zatiZeni (prib&h posouvajicich sil a ohybového momentu na
jednoduchém piikladu), postup navrhu, pevnostni kontrola. Princip funkce jednofazového transformatoru,
konstrukce transformatoru, technické parametry transformatoru. Asynchronni motor - konstrukce motoru, popis
funkce, zapojeni svorkovnice do Y, do D, zplsoby spousténi as. motoru, ji§téni motoru, konstrukce a spousténi
jednofazového as. motoru, fizeni otacek as. motoru.

16. Valiva loziska, kluzna loZiska a pristroje NN.

Druhy valivych lozisek, popis ¢asti jednofadého kulickového loziska, axialni pojisténi krouzkl loziska, vypocet
lozisek, vysvétleni pojmi (hodinova trvanlivost, dynamickd a statickd Unosnost, dynamické ekvivalentni
zatizeni). Druhy kluznych lozisek (axialni, radialni), pouziti, materialy lozisek, tvary (pouzdra, panve), teorie
mazani, navrh, vypocet a kontrola. Spinaci pfistroje, stykace, relé, jistici piistroje (pojistky, jistice, tepelné rele),
proudové chranice.

17. Strojovy spodek automobilu a méreni vysky hladiny.
Zakladni casti Sasi, popis schémat (spojky, pfevodovky, rozvodovky, fizeni, brzdy). Plovakové, elektrodove,
kapacitni, hydrostatické, ultrazvukové, radarové stavoznaky - popsat funkce, praktické pouziti.

18. Hybné hridele a druhy regulaci.

Charakteristika a pouziti hybnych hiideli, namahéni, zatizeni (prib&h posouvajicich sil, ohybovych a krouticich
momentl na jednoduchém ptikladu), postup navrhu, pevnostni kontrola. Spojitd a nespojita regulace, regulace na
konstantni hodnotu, vle¢na a programova regulace, praktické priklady, regulovana soustava staticka I. fadu.



STREDNI PRI"JMYSLOVA SKOLA STROJNI A ELEKTROTECHNICKA
A VYSSI ODBORNA SKOLA, LIBEREC 1, Masarykova 3

Masarykova 3, 460 84 Liberec 1, tel. 485 100 113, fax 485 100 063, e-mail sekretariat@pslib.cz, http://www.pslib.cz

5,
19. Pasové brzdy a nespojita regulace.

Druhy pasovych brzd (jednoducha, rozdilova, souctova), schémata, silové poméry, pouziti, vypocet brzdné sily.
Nespojité regulatory — popsat princip regulace. Popsat mechanické regulatory (stonkovy, bimetalovy). Nespojity
dvoupolohovy regulator ve statické regulované soustavé 1. fadu.

20. Hiidelové spojky mechanicky neovladané a logické funkce a aplikace logickych funkei.

Rozdé€leni neovladanych mechanickych spojek (pevné, pruzné), druhy (trubkova, korytkova, kotoucova, axialni
trubkova), schémata (popis obrazki), funkce, pouziti, vypocet a kontrola. Postup prace pii vytvafeni,
zjednoduSovani a realizaci logické funkce. Vytvofeni funkce pro hlasovaci zafizeni majorita 3 (vétSina =
odsouhlaseno).

21. Svarové spoje a zaklady vakuové techniky.

Charakteristika a druhy svarovych spoji, zékladni pojmy (vyska svaru, tloustka svaru, kolmé napéti, rovnobézné
napéti, délka svaru), vyhody a nevyhody svarovych spoju, druhy (tupy, koutovy), vypocet a kontrola svart,
oznacovani svarti na vykresech. Zdroj a zasobnik vakua, zakladni vakuové obvody, vyuziti ptiklady vakua.

22. Celistové brzdy a zakladni pojmy v regulaci.

Druhy celistovych brzd (jednocelistové, dvoucelistové s vnéjSimi a vnitfnimi Celistmi), schémata, silové
poméry, pouziti, vypocet brzdné sily. Ru¢ni regulace, automaticka regulace — vysvétlit pojmy, regulacni obvod,
blokové schéma regulované soustavy, popis.

23. Pistova erpadla a spojité regulatory ,,P, I, D, PI, PD, PID*.
Funkce a pouzZiti pistovych ¢erpadel, mérna energie ¢erpadla, druhy a hlavni ¢asti pistovych ¢erpadel. U kazdého
typu regulatoru nakreslit principialni schéma, vysvétlit jeho funkci a nakreslit pfechodové charakteristiky.

24, Kloubovy mechanismus a vysvétlete pojem mechatronika.

Charakteristika kloubového mechanismu, pouziti, rozdéleni ¢tyf¢lennych mechanismi, silové poméry, rychlosti
a zrychleni u &tyi¢lenu, vySetfeni trajektorie bodu u ¢tyiclenu (popis obrazkd). Vznik, vyvoj a definice
mechatroniky - mechatronicka soustava a jeji komponenty - mechatronicky systém a jeho struktura.

25. Vznétové motory a logické proménné, pravdivostni tabulka, logické funkce OR, NOR, NOT, realizace
spinaci, pneumatickymi a elektrickymi hradly.

Princip vznétového motoru, druhy vznétovych motord, popis obéhu dvoudobého a ctyidobého motoru,
kompresni pomér, objem spalovaciho (kompresniho) prostoru, zdvihovy objem, tlakové (p-V) diagramy.
Vysvétlit princip, vznik a zplsoby ziskani signalt, realizace spinaci, realizace pneumatickymi a elektrickymi

hradly.

Schvaleno strojni ptedmétovou komisi 30. 09. 2015.
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